附件1
景德镇市“揭榜挂帅”重大技术需求榜单
	榜单
名称
	产业领域
	需求单位
	意向榜单
金额
(万元)
	具体技术需求
	达到的指标
	对揭榜方要求
	企业
联系人
及电话

	多模态多模型融合下的移动机器人动力电池全寿命周期、高精度状态评估及预测 
	“能源技术、人工智能、电力电子、力学、机械工程”交叉领域
	江西云杉智能科技有限公司
	100
	针对AGV/AMR启停频繁、负载突变的动态工况，攻克移动机器人动力电池安全管理核心难题，构建“多物理场监测—多源信息融合—多场耦合建模—多模型融合估算—机理+数据双驱动预测”完整技术体系，重点攻关：
1.多物理场原位无损监测：建立适配AGV/AMR工况的动力电池电—热—力多物理场（电压、温度、应力）原位无损监测系统。
2.多源信息融合与数据增强：构建数据融合与增强模型，利用生成对抗网络（GAN）扩充高质量样本，解决工业现场数据噪声大、样本稀缺问题。
3.多场耦合机理建模：建立覆盖颗粒—电极—电芯的电—热—力多尺度耦合机理模型，结合分数阶降阶技术平衡精度与计算效率。
4.多模态多模型融合状态估算：将多场耦合机理嵌入物理信息神经网络（PINN），结合改进卡尔曼滤波与多模型融合策略，实现SOC/SOH/SOP/SOE高精度耦合估算。
5.“机理+数据”双驱动寿命预测：融合老化机理子模型与变分贝叶斯混合深度神经网络，实现剩余寿命（RUL）精准预测并识别核心老化机制。
	1.数据质量：数据清洗准确率≥98%，生成样本与真实样本相似度≥95%。
2.建模效率：建立电—热—力多场耦合机理模型，降阶后计算效率提升60%以上。
[bookmark: _GoBack]3.状态估算精度：SOC误差≤1%、SOH误差≤2%、SOP/SOE误差≤3%。
4.寿命预测精度：剩余寿命（RUL）预测误差≤5%。
5.科技成果：形成适配AGV/AMR场景的动力电池全寿命周期状态评估与寿命预测完整技术方案；申请发明专利2项、实用新型专利1项，发表SCI论文1篇。
6.研究时限：2026年6月—2028年3月。
	1.揭榜方应为具备较强研发实力的高校、科研院所或科技型企业，在动力电池建模、BMS、状态评估与寿命预测领域有研究基础及成功案例者优先。
2.核心团队应具备能源、人工智能、电力电子、力学、机械等多学科交叉研发能力，能承担多尺度耦合建模等复杂工程问题攻关。
3.揭榜方负责相关模型与算法的研究与验证，交付完整技术方案（含数据采集规范、模型参数、状态估算算法、寿命预测流程等），并配合完成成果工程化与产业化应用。
4.按分阶段计划（2026.06—2028.03）按期完成研究任务，确保各阶段技术指标达成。
	龚平13601270729


	掺氢陶瓷窑炉低碳燃烧关键技术及应用
	陶瓷窑炉
	景德镇乐华陶瓷洁具有限公司
	120
	需求一：氢混多元燃料燃烧及火焰形貌调控
1.研究氢气与传统燃料多元掺混燃烧技术，制备高效燃烧系统；
2.采用（GRI-Mech3.0详细化学反应机理的EDC）燃烧模型，模拟不同掺氢比下的燃烧过程和污染物生成特性；
3.建立燃料组成与燃烧特性、火焰形貌之间的内在联系，实现火焰形态与燃烧特性的智能调控。
需求二：多元燃料窑炉烧成制度智能协同调控
1.不改变现有窑炉结构，实现多元燃料燃烧供热条件下窑炉内部温度、压力和气氛制度的稳定；
2.探索不同烧制阶段燃料掺混比例、空气系数、预热温度等因素对烧成制度的影响机制；
③建立多组分燃烧陶瓷窑炉烧成制度的智能调控技术及工程化技术。
	1.研发适用于现有陶瓷窑炉的氢混多元燃料高效燃烧系统及多元掺混燃烧系统火焰形态与燃烧特性智能调控的关键技术参数。
2.完成智能协同调控多元燃料陶瓷窑炉烧成制度的新烧成工艺与新技术，改造后的多元燃料陶瓷窑炉节能效率同比传统陶瓷窑炉增加8%左右，碳排放同比减少30%以上，NOX排放降低10%左右，窑内高温烧成区域温度差不高于2oC, 压力偏差不大于±1 Pa，掺氢量实现20%~30%的工程应用。
3.制备氢混多元燃料燃烧系统1台。申请专利2-3项，发表论文4-8篇，其中高水平学术论文2-4篇。
	1.研发团队成员应覆盖热能工程、陶瓷工艺及智能控制等专业方向，近五年在陶瓷窑炉热工领域承担过省级及以上科研项目；团队带头人应具备高级职称。
2.揭榜方应已建立陶瓷窑炉热工特性研究专用实验平台，具备掺氢燃烧热态中试的能力。
3.揭榜方应已完成陶瓷窑炉多元燃料掺混燃烧的前期验证，并提供相关实验报告。
4.揭榜方应承诺配合完成在景德镇陶瓷洁具典型窑炉上的工程化应用验证，交付烧成制度智能调控核心工艺参数包，并提供现场技术培训；项目形成的知识产权优先在技术需求方所在地实施产业化。
	陈拥强
13979887851

	视惯融合AI智能识别光电吊舱
	航空制造
	江西东齐航空装备有限公司
	480
	在负责电磁环境下，无人机的通信链路及GPS信号易受干扰，导致致盲、迫降甚至坠毁。无法准确飞至目标上空执行任务。视觉导航技术为此提供了一种新路径。
传统解决思路是将视觉导航模块+惯性导航模块+AI目标识别模块，叠加使用。体积大、功耗高、成本昂贵。
当前需求将这3个模块高度集成于单一板卡上，在器件微型化的同时保持高算力，达到满足视觉导航飞行、末端目标AI智能化识别、锁定、攻击等。
	1、视觉导航精度：在GPS拒止环境下，实现＜20米的连续定位精度。
2、环境适应性：算法能够应对弱纹理场景（如水面、沙漠），通过惯导与视觉的深度耦合，支撑无人机飞行＞30分钟，为飞出恶劣环境或重定位争取时间。
3、目标定位与引导：导引无人机对目标的攻击定位精度达到＜0.5米，支持AI智能策略，自主锁定、打击。
4、集成度与功耗：集成于单块板卡，重量＜300克，功耗＜25W，兼容各类无人机载荷与供电接口。
	研发团队具备全自主研发能力，包括结构设计，控制设计，电路设计，团队成员应包含以上专业人员。
揭榜方具备，研发、生产同类型产品、技术的相关业绩或科研成果。
揭榜方应承诺交付全套设计图纸，且配合完成从样机到产品的装配生产工作。
揭榜方应具有GJB9001质量体系认证跟二级保密资质，所有研发过程，按照国军标体系进行。
	朱继东13307985888

	莫来石陶瓷纤维气凝胶技术成果熟化及产业化
	新材料
	江西荣力航空工业有限公司
	500
	需突破陶瓷纤维三大瓶颈：常温脆性大且1200℃以上易晶粒粗化、收缩粉化；功能化依赖外源掺杂，高温易脱落失效；纤维聚集体孔结构不可控，导致性能波动大、规模化一致性差。攻关方向是以微观‑介观多尺度结构设计为核心，开发“静电纺丝‑梯度煅烧‑冰模板组装”新技术，实现柔弹性、耐高温、多功能集成的陶瓷纳米纤维自主制备，满足航空航天、新能源、国防军工等领域对极端环境隔热材料的迫切需求。
	材料耐温≥1300℃，单纤维拉伸强度≥800MPa，室温导热系数≤32mW·m⁻¹·K⁻¹，1000℃导热系数≤80mW·m⁻¹·K⁻¹；气凝胶可承受80%压缩应变，1000次循环塑性变形＜10%。建成幅宽≥1m生产线，批次性能偏差≤5%，成本≤进口产品70%。产品可在常压、宽温域、火焰冲击等恶劣环境服役，符合国家阻燃环保标准。
	揭榜方需具备陶瓷纳米纤维多尺度设计及静电纺丝、梯度煅烧等技术研发与中试转化能力，接受500万元研发经费及知识产权共同所有（企业享有产业化独占实施权）。须严格按节点完成：2026年12月前技术交底及产线建设，2027年6月前首批生产验证，12月前批量交付，2027年12月前项目验收。具有航空航天、国防军工材料研发经验者优先。
	王义仁17390601469
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